
协作型工业机器人 
P-Rob® – 专为与人类紧密协同工作而设计



让自动化更便捷
F&P专注研发及生产创新型轻量级机械臂，协同人类在专业的环境下高效
工作。我们也致力提供全方位整体化的机器人解决方案，替换单调重复性
的工作，同时大力降低自动化集成的复杂度。

安全灵活的协作型机械臂
F&P机械臂完全基于最安全的理念而设计，柔软的亲肤材料和实
时的碰撞检测都赋予了P-Rob机械臂可在没有任何保护装置的情
况下与人类协同工作。同时，机械臂内置人工智能算法，以适应更
多样化的工作环境，即使意外情况发生，机械臂也有能力自行计
算出最优的解决执行方案。

投资回报周期短
F&P机械臂以及夹具可在任何工作环境中快速安装。随时
可用的自动化解决方案，例如内置传感器，大力减少了自
动化集成阶段的时间投入，增加了解决方案的灵活性，
以适应和满足不断变化需求的项目。投资回报周期大约
为6个月至12个月。

瑞士制造，国际人才
F&P公司总部设立于瑞士苏黎世，在世界各地都
拥有专业的和学术性的人脉网络。公司团队也是
一支经验丰富、高度专业的国际化团队。我们一
直走在不断创新的道路上，努力为客户创造独
一无二的价值。

SWISS
M A D E



P-Rob® 2 – 整体化设计

移动性及多样性
P-Rob适用于多种不同的应用，它易于移动，便于安

装，任何没有工程背景的普通人也可将它很快应用

于新的场景下；P-Rob也具有快速的学习能力，可自

行学习及抓取不同大小的物体；得益于它的安全属

性，P-Rob的工作空间和普通工人操作的空间大小类

似，无需设置额外的安全区域。

有温度的精简设计
P-Rob流线型和定制化颜色给人非常友好和温暖的

第一印象，与其他冰冷的自动化装备大相径庭。定制

化的颜色也给不同的客户群体提供了更多的选择，以

适应不同的工作环境和不同的雇主品牌。

方便扩展集成
在硬件方面，机械臂和夹具已经具备不同的连接器，

方便连接外置的传感器和其他的设备，例如视觉系

统、和其他常用的自动化系统。在软件方面，具备标

准的API接口，支持远程控制机械臂。

整体化解决方案
P-Rob是一套完整的机器人系统，已内置所有软硬

件，包括机械臂、夹具、控制系统、电源和控制软件

等。作为目前唯一一款预先完整集成的装备，P-Rob

可以最快在10分钟之内完成拆箱及所有安装。

安全本质
安全的设计理念让P-Rob可直接与人类协同工

作。P-Rob具有柔软亲肤的材料、实时的碰撞检

测，再也不需要花费任何财力精力去构建周边的防

护系统。



myP –最聪明的软件控制平台

开放的行业标准

我们提供各种标准的应用接口，软件工程师完全可以

通过主流的编程语言、第四方软件去构建机器人相关

的应用，例如LabView， Matlab/Simulink等。

基于浏览器的智能应用软件

myP软件是一款基于浏览器的图形化控制软件。运行

在内置PC的后端提供了所有必要的功能与硬件进行通

信；myP也提供了友好的图形化界面，任何人都可通

过myP轻松控制机械臂。

智能化的情景感知 

成熟的软件算法让P-Rob更智能化，更人性化。myP

软件架构的设计可以适应不同的机械臂行为，更是优

化了不同应用下机械臂的操作。深度学习网络，包括神

经及概率网络算法，让机械臂更灵活地适应不同的操

作，并且基于机械臂的实时反馈提高工作的效率。

面向大众，无需专业技能

编程技能对于简单的操控和应用并不是必须的。抓取

动作和路径不仅可以通过手动示教实现，也可快速在

任务面板完成设置和建立新的动作路径，无需涉及到

专业的编程和代码。



P-Rob® – 最聪明的助手

感知

快速
P-Rob可以被任何人快速地使用、安装，示教和重新

配置。myP的任务面板提供的反重力模式让示教功

能前所未有的简单。在任何一个平板电脑、移动设备

都上都可以对P-Rob进行编程、示教和操控。

多样化技能
P-Rob提供丰富多样的技能，例如，P-Rob具备<抓

取>的技能，但其实此项看似基本的技能是基于传感

器和视觉系统的数据分析后执行，在预先判断良好的

情况下或者是状况不佳的情况下P-Rob将分别执行

不同的动作。

P-Rob具备感知周边工作环境的能力，它可通过多种传感器的数据

学习不同的物体，将工作环境变化的因素也列入考量范围，进而优

化当下的作业。



应用场景

P-Rob可使用的典型应用如下 : 

质量检测

P-Rob机械臂提供多功能的夹具和指尖系统，适用安

装不同类型的传感器和测量器具等。

其他应用

如果还不确定P-Rob是否能满足您的需求，请随时联系我们或者联系您所在区域的F&P合作伙伴，我们很乐意提供

协助和支持。

机械维护

P-Rob提供I/O接口和多样化的通信协议，可定期对重

复性作业的机器进行保养和维护。
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抓取&放置

P-Rob 可实现重复抓取放置等动作，安全、快速并且

精准。

组装

P-Rob 机械臂可辅助人类完成多步组装。不仅如此，P-

Rob的灵活程度和自适应性也能轻松自如地将复杂的

的组装过程自动化。


