Kollaborative
Industrie-Robotik

P-Rob® - geschaffen flr die nahe
Zusammenarbeit mit dem Menschen




Schliessen von Lucken
in der Automation

F&P Robotics AG entwickelt und vertreibt innovative Leichtbauroboter, die mit Menschenin
professioneller Umgebung zusammenarbeiten. Die Firma fokussiert sich auf die Reduktion
von Komplexitat in der Automation. Dadurch kann F&P die bestehenden Liicken zur einfa-
chen Automatisierung in der Umgebung von Menschen schliessen.

Sichere Zusammenarbeit

Das Design der Roboter von F&P basiert auf einem Sicherheitskonzept, das di-
rekte Mensch-Roboter-Zusammenarbeit erméglicht. Es erfillt die Vorschriften
der ISO-Norm 15066 fir kollaborative Robotik-Anwendungen. Weichhdllen,
beschrdankte Krafte und Kollisionserkennung erméglichen Anwendungen ohne

Schutzabschrankungen.

Schnell amortisiert

Roboter und Greifer sind schnell einsatzbereit, Sensoren inklusive.
Dies tragt zu einer Reduktion der Gesamtkosten bei. Die Amortisati-
onsdauer liegt, bei Dauereinsatz, normalerweise bei 6-12 Monaten.
Das Andern und Hinzufiigen von Aufgaben ist schnell und unkompli-

zierbar moglich.

: .
Schweizer Produkt SWiss

F&P Robotics AG ist eine Schweizer Firma mit Sitz nahe am
Flughafen Zirich. Die Kombination von erfahrenen Ingenieu-
ren und jungen internationalen Talenten schafft einzigartige

Werte flr unsere Kunden.



P-Rob® 2 - Alles ist drin

Mobil und vielseitig

Mobil im doppelten Sinn: Er kann in einem Reisekoffer
transportiert werden und, als Leichtbauroboter, auch
auf einer fahrbaren Plattform (AGV) eingesetzt wer-
den. Das erhoht die Vielseitigkeit. Da er keine Schutz-
abschrankungen bendtigt, ist er auf relativengem
Raum einsetzbar.

Hohe Akzeptanz

Der P-Rob fihlt sich gut an! Sein geschmeidiges De-
sign, die Mdoglichkeit, die Farben selbst zu wahlen

und die weiche Kunstlederhaut geben dem Roboter
eine angenehme Erscheinung. Deshalb wird er schnell
in einer Anwendungsumgebung von den Mitarbeiten-

AIIes integriert i bereit zum Starten den akzeptiert und nicht als Fremdkorper empfunden.

P-Rob ist eine komplette Roboterlésung inklusive Einfach zu integrieren

Greifer und Steuerung. Kein zusdtzlicher sperriger

Kasten wird bendtigt! Schon zehn Minuten nach dem Roboter und Greifer sind mit Steckern ausgeristet, die
Auspacken kann eine erste Anwendung laufen. Strom die Erweiterung mit zusdatzlichen Sensoren, Aktuatoren
anschliessen, Startknopf driicken und per Kabel oder und Kommunikationsschnittstellen einfach machen.
Wifi eine Verbindung zum Webserver herstellen. Auch eine integrierte Mini-Industriekamera ist optional

verfugbar. Die Erweiterung mit Linearachsen oder
mobilen Plattformen wird unterstitzt.

Intrinsisch sicher

Das Sicherheitskonzept befdhigt die direkte Zusam-
menarbeit zwischen Mensch und Roboter. Keine
aufwdndigen Schutzsysteme sind notwendig. Dank
Weichabdeckungen, beschrdankten Kraften und Kollisi-
onserkennung kann P-Rob als sicher bezeichnet
werden, solange dies auch fiur die von ihm bewegten
Objekte gilt.



myP - die clevere Software-Plattform

Intuitiv und webbasiert

Die myP Software besteht aus einem soliden Back-End,
das auf dem Embedded-PC unter Linux lduft. Es umfasst
einen Realtime-Webserver, eine Datenbank und kom-
pilierte Bibliotheken. Das Front-End besteht aus einem
generisch konzipierten Webinterface. Dadurch ist das
Graphical User Interface (GUI) auf allen browserfahigen

Gerdten in angepasster Weise verfigbar.

@

Es geht auch ohne Programmieren

Programmiererfahrung ist nicht nétig. Pfade und Posen
kénnen dem Roboter durch Filhren gezeigt werden. Die
letzte Genauigkeit kann man durch einstellbare Schritt-
weiten und Klicks auf Bewegungspfeile erreichen. Der
Aufgabengenerator erstellt das Programm durch
Aufnehmen der vorgezeigten Bewegungen. Alternativ
kénnen «Skills» mit Drag & Drop kombiniert werden.

Situationsmanagement

Starke Softwarealgorithmen befdhigen den P-Rob zu
lernen und sich der aktuellen Situation angepasst zu
verhalten. Lernfahige Netzwerke und Wahrscheinlich-
keitsmodelle ermoglichen, dass der Roboter die Aktion
wdhlt, die am besten belohnt wird, auch wenn sie nicht

vorhersehbar war.

oy dpplencan @

Industrie 4.0

P-Rob erlaubt héchste Flexibilitat und passt optimal
in die Konzepte von Industrie 4.0. SPS-Systeme
werden genauso unterstltzt wie die Webservices,
die eine Kommunikation zwischen beliebigen

Programmen, ob lokal oder weit entfernt, erlauben.



P-Rob® - ein kluger Operator

Klnstliche Intelligenz macht P-Rob® effizient

Schnell getrimmt Geschickt

P-Rob ist schnell installiert und auf eine Aufgabe ge- P-Rob’s Geschick basiert auf integrierten Fahigkeiten
trimmt. Er kann im Nu fir eine andere oder zusdtzliche fur das Manipulieren, Erkennen und Kommunizieren.
Aufgabe eingesetzt werden. Ein Aufgaben-Genera- Diese «Skills» konnen in einem Aufgaben-Generator
tor erkennt, welche Fahigkeiten er nutzen kann und anwendungsspezifisch erweitert werden.
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Situationserfassung

ﬁ

Der P-Rob nimmt seine Umgebung wahr. Mittels verschiedenen

Sensoren im Geifer und eingebauter Kamera kann er Objekte lernen
und sein Verhalten der sich verandernden Situation anpassen.




Applikationen

Typische Anwendungen, in denen P-Rob eingesetzt wird:

Qualitatspriifung

Der P-Rob lasst sich sehr gut fur die Automatisierung
von Prif- und Messaufgaben einsetzen. Direkt an der
Greiferbasis sind verschiedene Schnittstellen fir Senso-
ren (I12C, SPI, RS232, CAN) verflgbar.

...und vieles mehr

Nehmen Sie Kontakt mit uns und unseren Partnernin lhrer

Region auf. Wir freuen uns darauf, Sie zu unterstitzen.

UFsP

PersonalRobotics

F&P Robotics AG
Rohrstrasse 36, 8152 Glattbrugg/Zirich, Schweiz
Telefon +41 44 515 95 20

www.fp-robotics.com, info@fp-robotics.com

Pick & place

Der P-Rob erledigt Handlingsaufgaben effizient. Dabei
ist er sicher und kann sich schnell an unterschiedliche
Losgrdssen, Lagen und Objektformen anpassen, entwe-
der durch Teach-in oder selbstdndiges Lernen.

Montage

Der P-Rob assistiert dem Menschen beim Montieren.
Dank seiner Vielseitigkeit und Einfachheit kann er auch
anspruchsvolle Montageschritte erledigen und in der Zu-
sammenarbeit als helfende Hand dienen.

Bedienung von Maschinen

Das repetitive Beladen, Entladen und digitale Bedienen
von Maschinen (CNC, 3D-Druck, Werkzeuge) kann der
P-Rob Gbernehmen. 8 digitale Inputs und 8 digitale Out-
puts, Ethernet, Wifi sowie verschiedene Kommunikati-
onsprotokolle (TCP/IP, Modbus TCP, CAN, Web Services
u.a.) stehen zur Verfigung.

F&P Robotics AG ist Mitglied von

EUnited

Robotics 4 Ewopsan
Robotics
Mssooation

SRR Mobile robotics

©2016 Alle Rechte vorbehalten . Spezifikationen kénnen jederzeit ohne
Vorankiindigung gedndert werden.

Das F&P Logo sowie P-Rob®, P-Grip® und myP® sind registrierte Marken
von F&P Robotics AG



